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Referat:

Untersuchungen zeigen Mdéglichkeiten, die starre Weggebundenheit mechanischer Pres-
sen Uber den Antrieb dahingehend zu flexibilisieren, dass eine Anpassung der Kurbelwel-
lendrehzahl innerhalb eines Hubes erreicht wird. Beschrieben sind Antriebsvorrichtungen
fir den PressensttBel einer Umformpresse mit einem Hauptantrieb sowie Zusatzantrieben
zur Variation einer Geschwindigkeitscharakteristik des PressenstoBels in Abhangigkeit
vom Kurbelwinkel des Hauptantriebes. Dabei wird der ersten Antriebsenergie aus einem
Hauptantrieb eine zweite Antriebsenergie aus einem Zusatzantrieb Gberlagert und der
PressenstoBel mit einer resultierenden Geschwindigkeit angetrieben. Somit wird fir eine
positive Beschleunigung des PressenstdBels Energie entnommen und flir eine negative Be-
schleunigung des PressenstdBels Energie in den Energiespeicher zurlickgegeben, wobei
die Zeitpunkte fir Beginn und Ende von positiver und negativer Beschleunigung tber den
Kurbelwinkel des Antriebs des PressenstoBels frei wahlbar sind.
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