
 

  

Bibliografische Beschreibung 

 

Leesch, Mirko 

 

Thema: 

Beitrag zur systematischen Synthese und Bewertung von Doppelkupplungsgetrieben 

 

Dissertation an der Fakultät für Maschinenbau der Technischen Universität Chemnitz, Institut 

für Konstruktions- und Antriebstechnik, Professur Maschinenelemente, Chemnitz, 02.01.2013 

 

249 Seiten, 224 Abbildungen, 8 Tabellen, 44 Literaturverweise 

 

Referat: 

Es wird eine neue Methode zur Erzeugung, Analyse und Bewertung von Doppelkupplungs-

getrieben mit Stirnradstufen und antriebsseitigen Kupplungen vorgestellt. Die Generierung der 

Getriebe erfolgt mittels einer systematischen und vollständigen Getriebesynthese. Zur 

anschließenden Ermittlung der anwendungsspezifisch besten Ergebnisse werden von den 

erzeugten die technisch geeigneten Lösungen analysiert und anhand definierter Eigenschaften 

durch eine Nutzwertanalyse bewertet. 

 

Abstract: 

A new method for generation, analysis and evaluation of dual clutch transmissions with spur 

gears and drive side clutches is presented. The generation of the transmissions is realised with 

a systematic and complete transmission synthesis. For subsequent determination of the best 

results specific to the application, the technically suitable solutions from the generated are 

analysed and evaluated by a utility analysis based on defined characteristics. 
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